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KARTA ZAJEC (SYLABUS)

I.. Zajecia i ich usytuowanie w harmonogramie realizacji programu

Jednostka prowadzgca kierunek studiow

Instytut Nauk Technicznych

Nazwa kierunku studiow

Inzynieria transportu i logistyki

Forma prowadzenia studiow

stacjonarne

Profil studiow

praktyczny

Poziom ksztalcenia

studia I stopnia

Nazwa zajec

Mechatronika srodkow transportu

Kod zajeé

K11

Poziom/kategoria zajec

zajecia: ksztatcenia kierunkowego

Status zajec obowigzkowy
,ZZZSZ;?ZZ;;]‘?C: w harmonogramie semestr 4

Jezyk wyktadowy polski

Liczba punktow ECTS 3

Koordynator zajec dr inz. Stanistaw Szabtowski

Odpowiedzialny za realizacje zajec

Stanistaw Szabtowski,
st.szablowski@gmail.com

2. Formy zaje¢ dydaktycznych i ich wymiar w harmonogramie realizacji programu

studiow
Wyktad | Cwiczenia | Konwersatorium | Laboratorium | Projekt Praktyka Inne
W C K L P PZ
15 - - 30 - - -

3. Cele zaje¢

C1. Uzyskanie wiedzy dotyczacej mechatroniki w ujeciu systemowym w zakresie sensoryki

aktoryki i automatyki.

C2. Nabycie umiejetnosci rozpoznawania, pomiaréw parametrow uktadow mechtronicznych,
modelowania i badan symulacyjnych w mechatronice i automatyce.

4. Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji.

Wiedza z zakresu matematyki, mechaniki sem. I, II oraz elektrotechniki i elektroniki srodkow

transportu sem. IlI.




5. Efekty uczenia si¢ dla zajeé, wraz z odniesieniem do kierunkowych efektow uczenia sie¢

Odniesienie
do kierunkowych
. . o ., efektow uczenia sig -
Lp. Opis efektow uczenia si¢ dla zajeé identyfikator
kierunkowych efektow
uczenia sie
W 01 Zna 1E)udowe; i zgsady funkcjonowania podstawowych P6S WG — K_WO5
- uktadow mechatronicznych
W 02 Wie na czym pqlega robotyzacja i automatyzacja i jakie P6S WG — K_WO05
- przynosi korzysci
U 01 Potrafi p_rzeprowadzw badanie wybranych uktadow P6S_UW — K_U14
- mechatronicznych. -
U 0 Potrafi opracowac model komputerowy 1 projekt prostych P6S_UW - K_U04
- urzadzen mechatronicznych
K 01 | Jest swiadomy odpowiedzialno$ci za wlasng prace. P6U_KK - K_KO03

6. Tresci ksztalcenia — oddzielnie dla kazdej formy zaje¢ dydaktycznych

Wyklad

Lp. Tematyka zajg¢ — szczegdtowy opis blokéw tematycznych Liczba godz.
Wprowadzenie, podstawowe pojecia 1 definicje z obszaru

W1 L ; 2
mechatroniki. System mechatroniczny.

W 2 | Interdyscyplinarno$¢ i integracja w produktach mechatronicznych. 2

W 3 | Czujniki i przetworniki, sygnaty pomiarowe analogowe i cyfrowe. 2

W 4 | Przetwarzanie sygnatow. 2

W5 Systemy mechaniczne, elektryczne i hydrauliczne jako podstawowe 5
uktady przekazywania energii.

W 6 | Modelowanie i badania symulacyjne w mechatronice. 2
W 7 | Sterowanie uktadéw mechatronicznych. 2
Przyktady dydaktyczne produktow i rozwigzan mechatronicznych w
W 8 AN S . 1

dziedzinie budowy maszyn oraz techniki samochodowe;j.
Razem 15
Laboratorium

Lp. Tematyka zajgé — szczegdtowy opis blokéw tematycznych Liczba godz.
L1 | Wprowadzenie oraz organizacja ¢wiczen i bhp w laboratorium. 2
L 2 | Badanie sensorow 2
L 3 | Badanie ukladéw przetwarzania sygnatow pomiarowych. 2
L 4 | Badanie symulacyjne uktadow pneumatycznych. 2
L 5 | Badanie napgdu mechatronicznego. 2
L 6 | Badanie wybranych uktadow mechatroniki samochodowe;. 2
L 7 | Zaliczenie I serii ¢wiczen 2
L g | Programowanie robota mobilnego 2
L9 | Programowanie sterownika mikroprocesorowego (Arduino) 2
L 10 | Badanie uktadow pomiarowych temperatury 2
L 11 | Badanie symulacyjne uktadow elektrycznych i elektronicznych 2




L 12 | Programowanie cyfrowego uktadu sterowania (PLC)
L 13 | Zaliczenie Il serii ¢wiczen.

L 14 | Uzupehianie zalegtych ¢wiczen

L 15 | Zaliczenie laboratorium

NININN

Razem 30

7. Metody weryfikacji efektow uczenia si¢ /w odniesieniu do poszczegolnych efektow/

Symbol Forma weryfikacji

Sprawdzian
wejsciowy

efektu : :
uczenia sie E(lgg?’:i;m iiZ:nZZ; Kolokwium | Projekt
W 01 X
W 02 X
U 01
U 02
K 01 X

Sprawozdanie| Inne

it

8. Narzedzia dydaktyczne

Symbol Rodzaj zajec
N1 Wyktad polaczony z prezentacjg multimedialng
N2 Laboratorium

9. Ocena osiagnietych efektow uczenia sie

9.1. Sposoby oceny
Ocena formujaca

F1 Kolokwium
F2 Cwiczenia laboratoryjne (nr 1-15)

Ocena podsumowujaca
P1 Zaliczenie wyktadow na podstawie kolokwium (F1)
P2 Zaliczenie zaj¢¢ laboratoryjnych na podstawie (Sredniej zwyklej F2)
P3 Zaliczenie przedmiotu na podstawie Sredniej wazonej P1+P2

9.2. Kryteria oceny

Symbol
efektu na ocene¢ 3 na ocene¢ 3,5 na ocene 4 na ocene 4,5 na ocene¢ 5
uczenia si¢
Zna podstawowe Jak na ocenc 4. ale Jak na oceng 4,5, ale
pojecia z Jak na oceng 3, ale Jak na oceng 3,5, ale ownies bZr d’zo réwniez bardzo
mechatroniki. rowniez dobrze rowniez dobrze zna dobrze interpretuje dobrze zna
W 01 Potrafi wyjasnia zasadg zasady sterowania sterowanie i programowanie
charakteryzowaé dziatania i funkcje uktadoéw - wybranego uktadu
systemy uktadow mechatronicznych w programoyv anie mechatronicznego w
mechatroniczne w mechatronicznych. samochodach. Uk{adf)w samochodzie.
samochodach. mechatronicznych
Jak na oceng 4,
pojze;r;?ap;glsliivrg;:\;ii ; Jak na oceng 3, Jak na oceng 3,5, ale aljvsrg()wi;l;zzsrfga Jak na oceng 4,5,
W 02 robotyki. Potrafi ale rowniez potrafi réwnlgz zna metody znaczenie i tendencje ale rowniez zna
- scharakte.ryzowaé poréwnywaé réZnF: analizy ukladéw rozwojowe w podsta_wy .
uklady automatyki. uktady automatyki. automatyki. automatyce i programowania robotow.
robotyce.




Jak na oceng 4, ale Jak na oceng 4, ale
réwniez potrafi na roéwniez potrafi
Potrafi wykona¢ Jak, na oceng 3, ale Jak na oceng 3,5, ale podstawie . bardzo do,brze .
: rowniez potrafi R przeprowadzonych | interpretowa¢ wyniki
pomiary, . . o rowniez potrafi , . -
. interpretowa¢ wyniki A . badan poprawnie pomiaréw, wzorowo
programowanie i , f wykona¢ badania w s
U 01 . badan elementow , formutowac wykonane
— badania wybranych - Sposob poprawny, S -
. mechatronicznych wnioski i sprawozdanie z
ukfadow - dobrze wykonane . . . .
< Poprawnie wykonane . spostrzezenia, wnioskami i analiza
mechatronicznych. - sprawozdanie, ,
sprawozdanie bardzo dobrze badan.
wykonane
sprawozdanie.
Jak na oceng 4, ale Jak na oceng 4, ale
réwniez potrafi na rowniez potrafi
Jak na oceng 3,5, ale podstawie bardzo dobrze
, Jak na oceng 3, ale A . ] .
Potrafi wykona¢ ownics. potrafi réwniez potrafi przeprowadzonych | interpretowa¢ wyniki
symulacje i . D o wykona¢ badania badan poprawnie pomiaréw, wzorowo
. interpretowa¢ wyniki . .
U 02 modelowanie symulacii symulacyjnego w formutowaé wykonane
- uktadow ymutacyl. SposOb poprawny, whnioski i sprawozdanie z
. Poprawnie wykonane . . L. .
mechatronicznych. - dobrze wykonane spostrzezenia, wnioskami i analizg
sprawozdanie - ,
sprawozdanie, bardzo dobrze badan.
wykonane
sprawozdanie.
Rozumie potrze_bq Rozumie potrzebe . Rozumie p otrze{bq Rozumie potrzebg
samoksztatcenia . Rozumie potrzebe samoksztatcenia .
samoksztalcenia oraz . samoksztalcenia oraz
oraz dalszego L samoksztatcenia oraz oraz dalszego L
K 01 L dalszego uczenia si¢ L S dalszego uczenia si¢
— uczenia si¢ na A dalszego uczenia si¢ na uczenia si¢ >
poziomie na poziomie poziomie dobrym na poziomie na poziomie bardzo
dostatecznym R dobrym
podstawowym wyrdzniajacym

10. Literatura podstawowa i uzupelniajaca
Literatura podstawowa:

1. Schmid D. — Mechatronika. Wyd. REA, Warszawa, 2002
2. Gregor H i in. Poradnik mechatronika, Wyd. REA, Warszawa, 2010

Literatura uzupelniajaca:

1. Pacholski K.: Uktady mechatroniki samochodowej, red. S. Wiak, Mechatronika t. 2,
Wyd. PL, £6dZ 2010.

2. Heiman B. - Mechatronika. Komponenty, metody, przyktady. PWN, Warszawa, 2001

11. Macierz realizacji zajec

Symbol Odniesienie efektu
ofektu do_ e_fekto'w Cele Tresci Narzedzia Sposoby
. zdefiniowanych zajec programowe | dydaktyczne oceny

uczenia sie dla programu

W 01 P6S WG — K_WO05 Cl W 1-8 N1 F1

W_02 P6S_ WG — K_WO05 Cl W 1-8 N1 F1l

U 01 P6S UW - K U14 C2 L 1-15 N 2 F2

U 02 P6S_UW — K _U04 C2 L 1-15 N 2 F2

K 01 P6U KK-K KO3 | C1,C2 |W1-8 L1-15 N1, N2 Obserwacja

12. Obciazenie pracg studenta

Forma aktywnosci

Srednia liczba godzin
na zrealizowanie aktywnoSci

Udzial w wyktadach 15
Udziat w éwiczeniach -
Udzial w konwersatoriach/laboratoriach/projektach 30




Udzial w praktyce zawodowej -
Udzial nauczyciela akademickiego w egzaminie
Udziatl w konsultacjach 5
Suma godzin kontaktowych 50
Samodzielne studiowanie tresci wyktadow 5
Samodzielne przygotowanie do zaje¢ ksztattujgcych 20
umiejetnosci praktyczne
Przygotowanie do konsultacji 5
Przygotowanie do egzaminu i kolokwiow 5
Suma godzin pracy wlasnej studenta 35
Sumaryczne obciazZenie studenta 85
Liczba punktow ECTS za zajecia 3
Obcigzenie studenta zajeciami ksztattujgcymi 50
umiejetnosci praktyczne
Liczba punktow ECTS za zajecia ksztattujgce )
umiejetnosci praktyczne

13. Zatwierdzenie karty zaje¢ do realizacji.

14. Odpowiedzialny za zajecia: Dyrektor Instytutu:

Przemysl, dnia ................... .



