Zatgcznik nr 9 do Zarzgdzenia nr 25/2019
Rektora PWSW w Przemystu z dnia 27 marca 2019 r.

KARTA ZAJEC (SYLABUS)

I.. Zajecia i ich usytuowanie w harmonogramie realizacji programu

Jednostka prowadzgca kierunek studiow

Instytut Nauk Technicznych

Nazwa kierunku studiow

Inzynieria transportu i logistyki

Forma prowadzenia studiow

stacjonarne

Profil studiow

praktyczny

Poziom ksztalcenia

studia I stopnia

Nazwa zajec

Diagnostyka pojazdéw samochodowych

Kod zajeé

K20

Poziom/kategoria zajec

zajecia: ksztatcenia kierunkowego

Status zajec obowigzkowy
,ZZZSZ;?ZZ;;]‘?C: w harmonogramie semestr 6

Jezyk wyktadowy polski

Liczba punktow ECTS 4

Koordynator zajec dr inz. Grzegorz Dzieniszewski

Odpowiedzialny za realizacje zajec

2. Formy zaje¢¢ dydaktycznych i ich wymiar w harmonogramie realizacji programu

studiow
Wyktad | Cwiczenia | Konwersatorium | Laboratorium | Projekt Praktyka Inne
W C K L P PZ
15E - - 30 - - -

3. Cele zaje¢

Cell. Zapoznanie z procedurami stacjonarnych badan diagnostycznych w warunkach stacji
obstugi pojazdoéw i systemami diagnostyki pojazdow w procesie produkcyjnym,
zagadnieniami z zakresu badan kontrolnych pojazdéw na stacji kontroli pojazdow
z wykorzystaniem sygnatow diagnostycznych, poznanie mozliwo$¢ systemow
diagnostycznych i kodow btedow wykrywanych niesprawnosci w znormalizowanych

systemach diagnostycznych.

Cel 2. Zdobycie umiejetnos¢ przeprowadzania czynnosci diagnostycznych pojazdu




4. Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji.

A. Podstawowa wiedza z zakresu budowy pojazdoéw

5. Efekty uczenia si¢ dla zajeé, wraz z odniesieniem do kierunkowych efektow uczenia si¢

Opis efektow uczenia sie¢ dla zajec

Odniesienie
do kierunkowych
efektow uczenia sig -
identyfikator
kierunkowych efektow
uczenia sie

W_01

Zna zagadnienia dotyczace budowy uktadow sterowania i
automatyzacji, mechatroniki srodkéw transportu, robotyki,
zna podstawowe cechy typowych obiektow automatyki i
wymagania im stawiane, ma wiedz¢ W zakresie diagnostyki
poktadowej i uktadéow wspomagajacych w $rodkach
transportu

P6S_WG — K_WO05

W_02

Zna zagadnienia dotyczace budowy, eksploatacji,
diagnostyki 1 badan pojazdow oraz ich podzespotow,
zwlaszcza silnikow spalinowych stosowanych do napegdu
pojazdow, w tym w zakresie eksploatacji silnikow
zasilanych paliwami alternatywnymi, ma wiedz¢ w zakresie
utrzymania i obstugi pojazdéw rolniczych

P6S_WG — K_W08

U 01

Nabyt umiejetnosci w zakresie postugiwania si¢ wlasciwie
dobranymi metodami i urzadzeniami pomiarowymi, potrafi
planowa¢ 1 przeprowadza¢ proste eksperymenty, takze
symulacje komputerowe, oraz analizy i oceny materiatow,
maszyn 1 urzadzen, systemOw 1 procesOw w zakresie
transportu

P6S_UW — K_U04

U_02

Nabyl umiejetnosci w zakresie analizy konstrukcji i
okreslania zadan poszczeg6lnych uktadow w pojazdach,
umie w prawidlowy sposob wykonywaé¢ podstawowe
czynnosci diagnostyczno - obstugowe pojazdéw i maszyn

P6S_UW — K_U18

U 03

Nabyl umiejetnosci w zakresie oceny przydatno$¢
eksploatacyjnej paliw, olejow i smardéw, oraz potrafi
dokonywa¢ wyboru pltynéw eksploatacyjnych pod
wzgledem eksploatacyjnym oraz ekonomicznym

P6S_UW — K_U19

U _04

Nabyt umiejetnosci praktyczne w zakresie diagnozowania
srodkow transportu, ma do$wiadczenie w diagnozowaniu 1
obstudze pojazdoéw rolniczych

P6S_UW — K_U36

K 01

Rozumie potrzebg i1 posiada aktywng postawe w zakresie
wyrazania ocen i przekazywania swojej wiedzy przy uzyciu
roznych $rodkdéw przekazu w sposob powszechnie
zrozumiaty

P6S_KK — K_K09




6. Tresci ksztalcenia — oddzielnie dla kazdej formy zaje¢ dydaktycznych

Wyklad
Lp. Tematyka zaj¢¢ — szczegdtowy opis blokéw tematycznych Liczba godz.
W1 Podstawy diagnostyki technicznej. Diagnostyka srodkow transportu 9

stosowanych w rolnictwie

W 2 | Systemy diagnostyki pojazdéw samochodowych. 2
W 3 | Diagnostyka silnika z zaptonem samoczynnym i samoczynnym. 2
W 4 | Badanie materiatow eksploatacyjnych. 2
W5 | Diagnostyka uktadu jezdnego, hamulcowego i kierowniczego. 2
W 6 | Diagnostyka osprzetu elektrycznego. 2
W 7 | Diagnostyka uktadoéw komfortu i kontroli trakcji. 2
W 8 | Autodiagnostyka w pojazdach samochodowych. 1

Razem 15

Laboratorium

Lp. Tematyka zaj¢é — szczegdtowy opis blokoéw tematycznych Liczba godz.
L 1 | Zastosowanie systemOw diagnostycznych do analizy usterek. 3
L 2 | Zasada dzialania systemow Onboard i systemow diagnostycznych. 3
L 3 | Diagnostyka og6lna pojazdu samochodowego 3
L 4 | Diagnostyka usterek uktadow elektronicznych pojazdu 3
L5 | Systemy diagnostyki szeregowej i rownoleglej 3
L 6 | Badanie i ocena stanu ptynow eksploatacyjnych 3
L 7 | Diagnostyka silnika i uktadu zasilania 3
L 8 | Diagnostyka i obstuga zespotow pojazdu 3
L9 | Diagnostyka pojazdéw i maszyn rolniczych 3
L 10 | Badanie pojazdu z wykorzystaniem linii diagnostycznej 3

Razem 30

7. Metody weryfikacji efektow uczenia si¢ /w odniesieniu do poszczegolnych efektow/

@0

Symbol Forma weryfikacji
efektu Egzamin | Egzamin . . Sprawdzian .
uczenia si¢ | ysimy | pisemny Kolokwium | Projekt wejsciowy Sprawozdanie| Inne
W 01 X
W 02 X
U 01 X
U 02 X
U 03 X
U 04 X
K 01 X
. Narzedzia dydaktyczne
Symbol Rodzaj zajec
N 1 Wyktad potaczony z prezentacjag multimedialng
N2 Laboratorium




9. Ocena osiagnietych efektow uczenia si¢

9.1. Sposoby oceny

Ocena formujaca

F1 Egzamin
F2 Laboratorium - sprawozdanie
Ocena podsumowujaca
P1 Zaliczenie wyktadow na podstawie egzaminu pisemnego (F1)
P2 Zaliczenie laboratorium na podstawie sprawozdania (F2)
P3 Zaliczenie przedmiotu na podstawie zaliczenia P1+P2

9.2. Kryteria oceny

Symbol
efektu na ocene¢ 3 na ocene¢ 3,5 na ocene 4 na oceng¢ 4,5 na ocen¢ 5
uczenia si¢
Zna podstawowe
zagadnienia
dotyczace budowy
ukfadow sterowania
i automatyzacji,
mechatroniki
srodkow transportu, Jak na oceng 3,5, Jak na ocenc 4
robotyki, zna ale rowniez zna 1a ocene =, Jak na oceng 4,5,
Jak na oceng 3, ale rOwniez zna e
podstawowe cechy R procedury . ale rowniez zna
S ale rowniez zna - - zastosowanie
W 01 typowych obiektow : o autodiagnostyki Ja zasady
— . autodiagnostyki i - testerow i - .
automatyki i . realizowane przez . X funkcjonowania
A kodow usterek - diagnoskopow . .
wymagania im systemy mechatroniczne magistrali CAN
stawiane, ma wiedze w pojazdach
w zakresie
diagnostyki
poktadowej i
uktadow
wspomagajacych w
srodkach transportu
Zna podstawowe
zagadnienia Jak na oceng 4, Jak na oceng 4,5,
dotyczace budowy, ale rowniez zna ale rowniez zna
- Jak na oceng 3, A A
eksploatacji, ale réwnies, zna Jak na oceng 3,5, budowe i diagnostyke| budowe i diagnostyke
diagnostyki i badan zasady w zakresie ale rowniez zna typowych czujnikow if typowych czujnikow
W 02 pojazdow oraz ich oks loa):ac'i silnikow zagadnienia utrzymania elementow i elementow
- podzespotdw, P g1 St - i obstugi pojazdow wykonawczych w wykonawczych w
o, zasilanych paliwami - S
zwlaszcza silnikow - rolniczych uktadach zasilnia uktadach
. alternatywnymi. oo . . i .
spalinowych silnikow spalinowych|  bezpieczenstwa i
stosowanych do komfortu pojazdow
napedu pojazdow.
Nabyt umiejetnosc Jak na oceng 3, ale Jak na oceng 3’5’. Jak na oceng 4, Jak na oceng 4,5,
w zakresie . . ale rowniez potrafi . R
Lo rowniez potrafi A R réwniez nabyt ale rbwniez nabyt
poshugiwania si¢ ‘- przeprowadzaé analizy i - iy L x
e planowac i A umiejgtnosé umiejetno$é oceny
wiasciwie . oceny materiatow, A :
U 01 . przeprowadza¢ proste . . pomiaréw organoleptycznej
— dobranymi . maszyn i urzadzen, . P
L. eksperymenty, takze PO X mikrometrycznych czescei silnikow i
metodami i - systemOw i procesdw w L2 O S
L symulacje ; czescei silnikow i pojazdoéw
urzagdzeniami Komputerowe zakresie transportu oiazdow
pomiarowymi. poj
Jak na oceng 3, ale Jak na ocene 4.5
Nabyt umiejetnosei réwniez umie w Jak na oceng 3,5, 1a ocene 4,5,
. - . X . Jak na oceng 4, ale rowniez nabyt
w zakresie analizy prawidlowy sposob ale rowniez nabyt o L .
o X . e - réwniez nabyt umiejetnosci oceny
konstrukeji i wykonywaé umiejetnos$é badania L - .
P , umiejetnosci oceny geometrii uktadu
U 02 okreslania zadan podstawowe uktadu hamulcowego z A - -
— . o L | stanu amortyzatorow kierowniczego z
poszczegodlnych czynnosci wykorzystaniem linii - IR
- - : - z wykorzystaniem | wykorzystaniem linii
uktadow w diagnostyczno - diagnostycznej linii diagnostvcznei diagnostvcznei
pojazdach. obstugowe pojazdow gnostyczney gnostyczney
i maszyn
Naby! umiejetnosci Jak na oceng 3, ale Jak na oceng 3,5, Jak na oceng 4, Jak na oceng 4,5,
w zakresie oceny réwniez nabylt ale rowniez nabyt roéwniez nabyt ale rowniez nabyt
U 03 przydatnos¢ umiej¢tnosé W umiej¢tnos¢ oceny stanu | umiejgtnos¢ oceny umieje¢tnosé
- eksploatacyjnej zakresie wyboru ptynu hamulcowego stanu ptynu diagnozowania
paliw, olejow i plynéw chlodniczego uktadu klimatyzacji




smarow.

eksploatacyjnych pod
wzgledem
eksploatacyjnym oraz
ekonomicznym

U 04

Nabyt umiejgtnosci
praktyczne w
zakresie
diagnozowania
srodkow transportu.

Jak na oceng 3, ale
réwniez ma
doswiadczenie w
diagnozowaniu i
obstudze pojazdoéw
rolniczych

Jak na oceng 3,5,
ale rOwniez nabyt
umiejetnosé
kompleksowej obstugi
linii diagnostycznej do
badan pojazdow

Jak na oceng 4,
réwniez nabyt
umiejetnosé
odczytywania,
interpretowania i
usuwania kodow

Jak na oceng 4,5,
ale rowniez nabyt
umiejetnosé
diagnozowania
magistrali CAN

usterek

K 01

Rozumie potrzebe i
posiada aktywna
postawe w zakresie
wyrazania ocen i
przekazywania
swojej wiedzy przy
uzyciu réznych
srodkow przekazu w
sposob powszechnie
zrozumiaty

Jak na oceng 3,
ale rowniez potrafi
wyjasnia¢ problemy
techniczne pojazdow
jezykiem
powszechnie
zrozumiatym

Jak na oceng 3,5,
ale rowniez jest
aktywny w grupie
podczas wspolnego
rozwiazywania
problemow

Jak na oceng 4,

ale rowniez Jak na oceng 4,5,

rozumie ale rowniez stosuje
informacje rézne $rodki
dotyczace przekazu, celem
pojazdow wyjasnienia
podawane problematyki
jezykiem technicznej
niefachowym

10. Literatura podstawowa i uzupelniajaca

Literatura podstawowa:

1. Trzeciak K., Diagnostyka samochodow osobowych, WKik., W-wa, 2014,

2. HernerA., Hans-Jurgen Diehl, Elektrotechnika i elektronika w pojazdach, WKik., Warszawa, 2008.
3. Merkisz J., Mazurek S., Poktadowe systemu diagnostyczne, WKik., W-wa, 2004.

Literatura uzupelniajaca:

1. Gunther H., Diagnozowanie silnikow wysokopreznych, WKik,, Warszawa, 2009.
2. Werner J., Elektrotechnika i elektronika w pojazdach samochodowych, WNT, Warszawa, 1996.

11. Macierz realizacji zaje¢

Symbol Odniesienie efektu
ofektu d(_) e_fektéw Cele Tresci Narzedzia Sposoby
o zdefiniowanych zajec programowe | dydaktyczne oceny

uezema sig dla programu

W _01 P6S WG — K W05 Cl W1-WS8 N1 F1

W _02 P6S WG — K W08 C1l W1l-WS8 N1 F1

U 01 P6S UW - K U04 C?2 L1-L10 N 2 F2

U 02 P6S UW - K U18 C2 L1-L10 N 2 F2

U 03 P6S UW - K U19 C?2 L1-L10 N 2 F2

U 04 P6S UW - K U36 C?2 L1-L10 N 2 F2

K0l | P6S_KK—K_KO09 g ; I\_Nll_ le% N1,N2 | Obserwacja

12. Obciazenie pracg studenta

- Srednia liczba godzin
Forma aktywnosSci . . , .
na zrealizowanie aktywnosci
Udzial w wyktadach 15
Udziat w ¢wiczeniach -
Udzial w konwersatoriach/laboratoriach/projektach 30
Udzial w praktyce zawodowej -
Udzial nauczyciela akademickiego w egzaminie 5
Udzial w konsultacjach 5
Suma godzin kontaktowych 55




umiejetnosci praktyczne

Samodzielne studiowanie tresci wyktadow 20
Samodzielne przygotowanie do zaje¢ ksztattujgcych 20
umiejetnosci praktyczne
Przygotowanie do konsultacji -
Przygotowanie do egzaminu i kolokwiow 5
Suma godzin pracy wlasnej studenta 45
Sumaryczne obciazenie studenta 100
Liczba punktow ECTS za zajecia 4
Obciqgzenie studenta zajeciami ksztattujgcymi 75
umiejetnosci praktyczne
Liczba punktow ECTS za zajecia ksztattujgce 3

13. Zatwierdzenie karty zaje¢ do realizacji.

14. Odpowiedzialny za zajecia:

Przemys$l, dnia .................... .

Dyrektor Instytutu:




