Nazwa kierunku: mechatronika
(profil praktyczny)

Studia | stopnia - stacjonarne trwajg 3,5 roku (7 semestrow).

Oprocz zaje¢ dydaktycznych, studenci odbywaja obowigzkowe 6-miesieczne praktyki.
Przewidywane miejsca odbywania praktyk: firmy i zaktady przemystowe produkcyjne i
uslugowe w branzy technicznej

Po Il roku studiow student wybiera:

- A: specjalizacje projektowanie systemow mechatronicznych lub

- B: specjalizacj¢ mechatronika samochodowa lub

- C: specjalizacje projektowanie i programowanie 3D

Uruchomienie specjalizacji uzaleznione jest od zgloszenia si¢ odpowiedniej liczby studentow
okreslonych w Uchwale Senatu PWSW.

Studia koncza si¢ ztozeniem pracy dyplomowej i egzaminem dyplomowym.

PRZEDMIOTY ogélnouczelniane: (nazwy przedmiotow)

Wychowanie fizyczne

Jezyk obcy - (j. angielski)
Technologia informacyjna

A. Wiedza o Polsce

B. Antropologia spoleczna
Komunikacja interpersonalna
Podstawy przedsigbiorczos$ci
Ochrona wlasno$ci intelektualne;j

Przedmioty podstawowe: (nazwy przedmiotow)

Matematyka

Fizyka

Nauka o materiatach
Podstawy automatyki
Teoria sterowania
Podstawy robotyki
Roboty przemystowe

Przedmioty kierunkowe: (nazwy przedmiotow)

Mechanika

Wprowadzenie do mechatroniki
Wprowadzenie do programowania w jezyku C
Metody numeryczne

Grafika inzynierska i zapis konstrukcji
Informatyka

Elektrotechnika i elektronika

Podstawy konstrukeji maszyn i mechanizmow
Systemy CAD/CAM

Wytrzymato$¢ materiatow

Mechanika ptynow

InZynieria wytwarzania



Napedy elektryczne

Metrologia i techniki pomiarowe
Teoria automatow i jezyki

Sensoryka i przetwarzanie sygnatow
Systemy pomiarowe

Uktady mikroprocesorowe i sterowniki
Technika obrébki

Ekonomika produkcji

Inzynieria zarzadzania

Normy i systemy jakosci TQM
InZynieria oprogramowania

Sieci komputerowe i bazy danych
Podstawy elektroniki cyfrowej
Projektowanie systeméw wbudowanych
Seminarium

Przedmioty specjalizacyjne: (nazwy przedmiotow)

Przedmiot / modut wybieralny 1

A. Sterowanie i napedy pneumatyczne i1 hydrauliczne

B. Komputerowe wspomaganie projektowania pojazdow
C. Programowanie i prototypowanie maszyn CNC
Przedmiot / modut wybieralny 2

A. Projektowanie urzgdzen mechatronicznych

B. Mechatroniczne uktady sterowania pojazdoéw

C. Projektowanie w systemach CAD/CAM

Przedmiot / modut wybieralny 3

A. Programowanie maszyn numerycznych

B. Budowa pojazdow samochodowych

C. Napedy 1 sterowanie obrabiarek CNC

Przedmiot / modut wybieralny 4

A. Komputerowe wspomaganie w mechatronice

B. Ekologia spalin

C. Maszyny sterowane NC

Przedmiot / modut wybieralny 5

A. Podstawy inZynierii procesowej PL/II-ENG

B. Modelowanie i symulacje proceséw w transporcie PL/II-ENG
C. Technologia obrobki na obrabiarkach CNC PL/II-ENG
Przedmiot / modut wybieralny 6

A. Mechatroniczne pojazdy autonomiczne

B. Budowa 1 uktady zasilania silnikow spalinowych

C. Systemy narzgdziowe i1 oprzyrzadowanie obrabiarek CNC
Przedmiot / modut wybieralny 7

A. Programowanie robotow

B. Elektrotechnika i elektronika samochodowa

C. Zaawansowane systemy CAD/CAM

Przedmiot / modut wybieralny 8

A. Uktady elektroniczne

B. Diagnostyka samochodowa

C. Zaawansowane programowanie obrabiarek CNC



Sylwetka absolwenta:

Absolwent posiada wiedze z mechaniki, budowy i eksploatacji maszyn, elektrotechniki,
elektroniki, informatyki, robotyki i automatyki.

Posiada kompetencje do pracy w interdyscyplinarnych zespotach rozwiazujacych problemy
zwigzane z konstrukcja, wytwarzaniem, eksploatacja, serwisowaniem i diagnozowaniem
systemOw mechatronicznych oraz maszyn i urzadzen, w ktorych one wystepuja.



