Mechatronika

KARTA ZAJEC (SYLABUS)

(forma uproszczona)

1. Zajecia i ich usytuowanie w harmonogramie realizacji programu

. Jednostka prowadzaca kierunek studiow

Wydziat Nauk Technicznych i Sztuk Projektowych

Instytut Nauk Technicznych

. Nazwa kierunku studiéw

Mechatronika

. Forma prowadzenia studiow

stacjonarne

. Profil studiow

praktyczny

. Poziom studiéw

| stopnia

. Nazwa zajec

Podstawy robotyki

. Kod zajec

P06

. Poziom/kategoria zajeé

zajecia: ksztatcenia podstawowego

. Status zajec

obowigzkowy

10. Usytuowanie zaje¢ w harmonogramie realizacji zajec

semestr 3

11.Jezyk wyktadowy polski

12. Liczba punktéw ECTS 2

2. Formy zajec dydaktycznych i ich wymiar w harmonogramie realizacji programu studiow

Wyktad W Cwiczenia C Laboratorium L Projekt P Konwersatorium K Praktyka PZ Inne

15 - 15 - - - -

3. Cele zajec

Zapoznanie sie z podstawowymi definicjami oraz okresleniami
stosowanymi w robotyce, metodami opisu kinematyki i dynamiki modeli
obliczeniowych oraz podstawowymi parametrami technicznymi
charakteryzujacymi tego typu urzadzenia techniczne

Zdobycie umiejetnosci rozpoznawania struktur kinematycznych oraz
tworzenia modeli matematycznych modeli matematycznych robotow

4. Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji

Wiedza z zakresu matematyki, fizyki, nauki o materiatach — semestr 1 i ll

5. Efekty uczenia sie dla zaje¢, wraz z odniesieniem do efektow uczenia sie okreslonych dla kierunku

Odniesienie do efektéw uczenia sie

Lp. Opis efektéw uczenia sie dla zajec okreslonych dla kierunku - identyfikator
efektéw uczenia sie
w_o1 Zna klasyfikacje i opis kinematyki oraz dynamiki manipulatoréw robotéw P6S_WG - K_WO04

W_02 Zna podstawowe uktady wchodzgce w sktad robota P6S_WG -K_W10




u_o01 Nabyt umiejetnosci w zakresie opisu kinematyki oraz dynamiki manipulatoréw robotéw P6S_UW —K_U06

K_01 Rozumie potrzebe samoksztatcenia oraz dalszego uczenia sie P6U_KK - K_K01

6. Tresci ksztatcenia — oddzielnie dla kazdej formy zaje¢ dydaktycznych

Wyktad

Lp. Tematyka zajec — szczegétowy opis blokéw tematycznych Liczba godzin
w1 Wprowadzenie do przedmiotu. Podstawowe definicje 1
w2 Opis podstawowych struktur kinematycznych manipulatoréw robotéw 1
w3 Opis obrotéw i przemieszczen w przeksztatceniach jednorodnych 2
w4 Zadanie proste kinematyki 2
w5 Zadanie odwrotne kinematyki 2
we Zadanie proste dynamiki 2
w7 Zadanie odwrotne dynamiki 2
ws Podstawy uktadéw sensorycznych w robotyce 1
w9 Napedy i przektadnie stosowane w robotyce 1
W10 Chwytaki stosowane w robotyce 1
Razem 15

Laboratorium

L1 Opis par kinematycznych oraz analiza przyktadowych mechanizméw manipulatoréow 1
L2 Opis ruchliwosci i manewrowos$ci manipulatoréw 1
L3 Opis obrotéw i przemieszczen w przeksztatceniach jednorodnych 1
L4 Zadanie proste kinematyki na przyktadzie wybranych struktur 1
L5 Zadanie odwrotne kinematyki na przyktadzie wybranych struktur 1
L6 Zadanie proste dynamiki na przyktadzie wybranych struktur 1
L7 Zadanie odwrotne dynamiki na przyktadzie wybranych struktur 1
L8 Badanie wybranych uktadéw sensorycznych w robotyce 1

L9 Analiza napeddw i przektadnie stosowane w robotyce 1




L10

Dobdr chwytakéw dla przyktadowych zadan inzynierskich

Symbol
efektu
uczenia
sie

Razem

7. Metody weryfikacji efektéw uczenia sie /w odniesieniu do poszczegélnych efektéw

Forma weryfikacji

10

Egzamin ustny Egzamin pisemny Kolokwium Projekt

Sprawdzian wejsciowy Sprawozdanie

Inne

w_01

w_02

u_o1

K_01

8. Obcigzenie pracg studenta

Forma aktywnosci

$rednia liczba godzin na
zrealizowanie aktywnosci

Udziat w wyktadach

15

Udziat w ¢wiczeniach

Udziat w konwersatoriach/laboratoriach/projektach

Udziat w praktyce zawodowej

UdZziat nauczyciela akademickiego w egzaminie

Udziat w konsultacjach

zajec prowadzonych z bezposrednim udziatem nauczycieli akademickich lub innych osq

Samod_zielne przygotowanie do zajec innych niz ksztaftujgce umiejetnosci praktyczn

Samodzielne przygotowanie do zaje¢ ksztattujgcych umiejetnosci praktyczne

Przygotowanie do konsultacji

Przygotowanie do egzaminu i kolokwiow

Suma godzin pracy wiasnej studenta

Sumaryczne obcigzenie studenta

Liczba punktow ECTS za zajecia

Obcigzenie studenta zajeciami ksztattujgcymi umiejetnosci praktyczne

Liczba punktow ECTS za zajecia ksztaftujgce umiejetnosci praktyczne

Liczba godzin zaje¢ prowadzonych z wykorzystaniem metod i technik ksztafcenia na
odlegtos¢

Liczba punktéw ECTS przypisana do zaje¢ prowadzonych z wykorzystaniem metod i

technik ksztatfcenia na odlegtos¢




